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1.ΣΤΟΧΟΣ ∆ΙΠΛΩΜΑΤΙΚΗΣ ΕΡΓΑΣΙΑΣ 
 

ΚΥΡΙΟΣ ΣΤΟΧΟΣ 
 

� Περιγραφή της συµπεριφοράς των πεζών σχετικά µε το τµήµα που επιλέγουν  

για να διασχίσουν αστική οδό 

 
         -     Ποσοτικοποίηση επιρροής διαφόρων παραµέτρων   

 

         -     Χρήση Μαθηµατικών Προτύπων 

 
ΕΠΙΜΕΡΟΥΣ ΣΤΟΧΟΙ 

 

� Σύγκριση των µαθηµατικών προτύπων 

 

� Εύρεση του καταλληλότερου µαθηµατικού προτύπου   
 

         -     Θεωρητικά      

  

         -     Βάση των αποτελεσµάτων    
 



2.ΜΕΘΟ∆ΟΛΟΓΙΑ 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ΠΡΟΣ∆ΙΟΡΙΣΜΟΣ ΘΕΜΑΤΟΣ 

ΚΑΘΟΡΙΣΜΟΣ ΣΤΟΧΟΥ 

ΒΙΒΛΙΟΓΡΑΦΙΚΗ ΑΝΑΣΚΟΠΗΣΗ 

ΕΠΙΛΟΓΗ ΜΕΘΟ∆ΟΥ ΣΥΛΛΟΓΗ ΣΤΟΙΧΕΙΩΝ 

∆ΗΜΙΟΥΡΓΙΑ ΑΡΧΕΙΩΝ ΕΙΣΟ∆ΟΥ 

ΣΤΑΤΙΣΤΙΚΗ ΕΠΕΞΕΡΓΑΣΙΑ 

ΑΝΑΠΤΥΞΗ ΜΑΘΗΜΑΤΙΚΩΝ ΠΡΟΤΥΠΩΝ 

ΣΥΓΚΡΙΣΗ ΠΡΟΤΥΠΩΝ 

ΣΥΜΠΕΡΑΣΜΑΤΑ-ΠΡΟΤΑΣΕΙΣ 



3.ΒΙΒΛΙΟΓΡΑΦΙΚΗ ΑΝΑΣΚΟΠΗΣΗ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



4.ΣΥΛΛΟΓΗ ΚΑΙ ΕΠΕΞΕΡΓΑΣΙΑ ΣΤΟΙΧΕΙΩΝ 
 

� Λήψη στοιχείων µε χρήση βιντεοκάµερας 

 

� Επιλογή οδικού τµήµατος για πραγµατοποίηση των µετρήσεων 

 
Κριτήρια για την επιλογή  

 
- Μήκος οδικού τµήµατος 

 

- Επαρκείς κυκλοφοριακοί φόρτοι οχηµάτων και πεζών 

 
Το τµήµα που επιλέχθηκε είναι το τµήµα της οδού Σόλωνος µεταξύ των οδών Εµµ.Μπενάκη 

και Θεµιστοκλέους  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 
� Πεζοί που ενδιέφερε να καταγραφούν 

 

- Ο προορισµός και η προέλευση τους ήταν  

τέτοια που τους αναγκάζει να διασχίσουν στο 

συγκεκριµένο τµήµα 

 

 

 

� Πεζοί που δεν ενδιέφερε να καταγραφούν 
 

-  Οι πεζοί είχαν ως εναλλακτική επιλογή να 

διασχίσουν σε κάποιο άλλο τµήµα της οδού 

Σόλωνος 

 

 

 

� Η διάρκεια των µετρήσεων ήταν 4 ώρες  

 

 

� Το δείγµα αποτελείται από 1793 πεζούς  

 



� Παράµετροι που καταγράφονταν και αποτελούν τις µεταβλητές  

 
Εξαρτηµένη Μεταβλητή 

 

- Τµήµα στο οποίο διασχίζει ο πεζός 

 

Ανεξάρτητες Μεταβλητές 

 

- Κυκλοφοριακός Φόρτος 

- Χρόνος Αναµονής 

- Εµπλοκή µε διερχόµενα οχήµατα 

- Χρονικός ∆ιαχωρισµός µεταξύ των οχηµάτων 

- Στάση οχηµάτων επάνω στις διαγραµµίσεις των διαβάσεων 

- Παράνοµη Στάθµευση οχηµάτων 

- Ένδειξη φωτεινού σηµατοδότη 

- Τµήµα προέλευσης πεζού 

- Τµήµα προορισµού πεζού 

- Κατεύθυνση πεζού 

- Φύλο πεζού 

- Ηλικιακή οµάδα πεζού 

- Τρόπος που διασχίζει ο πεζός 

- Αντίδραση οδηγού (προτεραιότητα) 

 



� ∆υσκολίες που αντιµετωπίστηκαν κατά τη διάρκεια των µετρήσεων 
 

- Ύπαρξη στοάς και δυσκολία καταγραφής των πεζών που κατευθύνονταν ή 

προέρχονταν από τη στοά. 

 

Αντιµετωπίστηκε µε τη συµβολή στις µετρήσεις ενός ακόµα ατόµου το οποίο σηµείωνε τις 

κινήσεις των πεζών στα σηµεία που δεν ήταν ορατά από την βιντεοκάµερα 

 

- Όχι καλή ορατότητα του φωτεινού σηµατοδότη  

 

Αντιµετωπίστηκε µε µελέτη της αλληλουχίας των ενδείξεων των φωτεινών σηµατοδοτών 

 

 

� Στατιστική επεξεργασία στοιχείων 

 
- Χρήση Λογαριθµικών Προτύπων 

 

- Χρήση λογισµικού Limdep v.7.0 

 

- Ιδιαιτερότητες αρχείων εισόδου (αναφέρονται αναλυτικά σε επόµενο κεφάλαιο) 

 

 

 



6.ΘΕΩΡΗΤΙΚΟ ΥΠΟΒΑΘΡΟ 
 

� Λόγω της διακριτής εξαρτηµένης µεταβλητής γίνεται χρήση της Θεωρίας 

∆ιακριτών Επιλογών (Discrete Choice Theory) 

 

� Η εξαρτηµένη µεταβλητή χαρακτηρίζεται ως ποιοτική (nominal)  

 

Επιλέγεται να χρησιµοποιηθούν τα: 

 

- Πολυωνυµικό Λογαριθµικό Πρότυπο (Multinomial Logit Model) 

 

- Πρότυπο ∆ιακριτών Επιλογών (Discrete Choice Model) 

 

- Ιεραρχηµένο Λογαριθµικό Πρότυπο 

 
Απορρίπτονται τα πρότυπα που αφορούν σε διατεταγµένες µεταβλητές (ordered) 

όπως: 

- ∆ιατεταγµένο Πιθανοτικό Πρότυπο (Probit Model) 

 

- ∆ιατεταγµένο Λογαριθµικό Πρότυπο (Ordered Logit Model) 



� Κατά τη Θεωρία ∆ιακριτών Επιλογών εισάγεται η έννοια των συναρτήσεων 

χρησιµότητας, οι οποίες καθορίζουν το µέτρο ικανοποίησης, που παρέχεται στο 

χρήστη από τις διάφορες εναλλακτικές επιλογές και έχουν τη µορφή της σχέσης (1) 

 

uin = βiXin   (1) 

 
� Σύµφωνα µε τη Νεοκλασική Οικονοµική Θεωρία ο χρήστης επιλέγει την 

εναλλακτική που µεγιστοποιεί την ικανοποίησή του δηλαδή εκείνη για την οποία 

ισχύει (Ντετερµινιστικά Πρότυπα Επιλογής) 
 

uin  > ujn        ∀ j�C , i≠j    (2) 
 

� Για την αποφυγή ανακριβειών εισάγονται και οι όροι των τυχαίων σφαλµάτων εin, 

εjn οπότε οι συναρτήσεις χρησιµότητας παίρνουν τη µορφή (Στοχαστικά Πρότυπα) 

 

Uin = βiXin  + εin   = uin+ εin    (3) 
 

� Η πιθανότητα ο χρήστης να πραγµατοποιήσει την επιλογή i είναι 
 

Pn(i) = Pr(βixin + εin  ≥≥≥≥   βjxjn + εjn)     ∀ j�C , i≠j    (4) 
 



� Παραδοχές κατά τη δηµιουργία των προτύπων 

 
- Τα τυχαία σφάλµατα ακολουθούν κατανοµή ακραίων τιµών (Gumbel) τότε από τη 

σχέση (4) προκύπτουν οι µαθηµατικές εκφράσεις των Λογαριθµικών Προτύπων 

 

Α) Πολυωνυµικό Λογαριθµικό Πρότυπο 

 

Pn(i) = e
βixin

 / Σ e
βjxjn

       ∀ j�C  (5) 

 

Β) Πρότυπο ∆ιακριτών Επιλογών 

 

Pn(i) = e
βixin

 / Σ e
βjxjn

       ∀ j�Cκ, C=∪
κ
Cκ    (6) 

 

Γ) Ιεραρχηµένο Λογαριθµικό Πρότυπο 
 

Pc(i) = P
c
(Cκ) PCκ

(i)    (7) 
 

PC(Cκ) = e
µVlCκ

/Σ
n
l=1e

µVlCl
  (8)

 
 

PCκ (i) = e
σκVi

/Σj∈Cκe
σκVj

   (9) 



� Ελαστικότητες και Οριακές Επιρροές των Λογαριθµικών Πρότυπων 

 
- Οι ελαστικότητες εκφράζουν την ποσοστιαία µεταβολή της πιθανότητας σε σχέση µε 

µία µεταβολή κατά 1% στην τιµή των ανεξάρτητων µεταβλητών 

 

- Οι οριακές επιρροές εκφράζουν την ποσοστιαία µεταβολή της πιθανότητας για 

µεταβολή των ανεξαρτήτων µεταβλητών κατά µία µονάδα 

 

Είναι στατιστικά ορθότερο να χρησιµοποιούνται οι ελαστικότητες λόγω των µικρών 

µεταβολών που λαµβάνουν υπόψη  

 

Σηµειώνεται πως οι ελαστικότητες και οριακές επιρροές δεν προσφέρονται για τον υπολογισµό 

επιρροών ποιοτικών µεταβλητών που λαµβάνουν τιµές 0 και 1  

 

� Στατιστικοί  Έλεγχοι Λογαριθµικών Πρότύπων 

 
- Κριτήριο t     (αφορά στις µεταβλητές και υπολογίζεται και για τα τρία πρότυπα) 

 

- Κριτήριο x2   (αφορά στο σύνολο του προτύπου και υπολογίζεται για το Πολυωνυµικό  

  και το Ιεραρχηµένο Πρότυπο) 

 

- Κριτήριο R2  (αφορά στο σύνολο του προτύπου και υπολογίζεται για το Πρότυπο  

∆ιακριτών Επιλογών και το Ιεραρχηµένο Πρότυπο)  



7. ΕΦΑΡΜΟΓΗ ΜΕΘΟ∆ΟΛΟΓΙΑΣ-ΑΠΟΤΕΛΕΣΜΑΤΑ 
 

� Παραδοχές σχετικά µε τις εναλλακτικές επιλογές των πεζών για κάθε πρότυπο  
 

Α) Πολυωνυµικό Λογαριθµικό Πρότυπο 

 

- Για το πολυωνυµικό πρότυπο γίνεται η παραδοχή ότι όλοι οι πεζοί έχουν τις ίδιες 

εναλλακτικές επιλογές δηλαδή το καθολικό σύνολο επιλογών C 

 

Β) Πρότυπο ∆ιακριτών Επιλογών - Ιεραρχηµένο Λογαριθµικό Πρότυπο 

 
- Ο κάθε πεζός έχει το δικό του µειωµένο σύνολο επιλογών  Cκ όπως φαίνεται στο 

σχήµα 



� Μορφή αρχείων εισόδου για τα τρία πρότυπα 
 

Α) Πολυωνυµικό Λογαριθµικό Πρότυπο 
 

- Μία σειρά δεδοµένων για κάθε πεζό 
 

- ∆εν εισέρχονται µεταβλητές που δεν έχουν σταθερή τιµή για το σύνολο των 

εναλλακτικών επιλογών 

 

Β) Πρότυπο ∆ιακριτών Επιλογών - Ιεραρχηµένο Λογαριθµικό Πρότυπο 
 

- Σε κάθε πεζό αντιστοιχούν τόσες σειρές δεδοµένων όσες και οι εναλλακτικές επιλογές 
 

- Εισάγονται δύο νέες εξαρτηµένες µεταβλητές και διαφοροποιείται η υφιστάµενη 
 

- Εισάγονται µεταβλητές µε σταθερή τιµή για το σύνολο των επιλογών του πεζού 

 

 

 
 
 

Nij Altij TMHMA X

4 1 0 Χ1 15 0 0

4 2 0 Χ2 0 15 0

4 3 1 Χ3 0 0 15

4 4 0 Χ4 0 0 0

ΠΕΖΟΣ n

FORTOS

TMHMA ENDEIKSHFYLO PROELEYSHPROORISMOSFORTOS1 DIABASH ANAMONHTROPOS POY DIASXIZEIKATEYTHYNSHKENO

4 0 1 5 0 9 2 0 0 1 0



� Αποτελέσµατα Προτύπων 

 

Μ αθηµα τικά  Π ρότυπ α Ιεραρχηµ ένο ∆ ιακρ ιτώ ν Ε π ιλογώ ν Π ολυω νυµ ικό

Έ νδειξη  Φ ω τεινού  Σηµ ατοδότη -0 ,9156

Π ροέλευση Π εζού 0

Π ροορ ισµός Π εζού 0

Φ ύλο Π εζού 0,6190 0

Χ ρόνος Α να µονής 0 ,1904 0,1197

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα -2 ,2938 -1 ,3352 0

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος 0 ,9629 0,0885 0

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν 0

Στάση  οχηµά τω ν επ άνω  στη δ ιά βαση 0 ,4953 0,5902

Π ροέλευση Π εζού 1,48748

Π ροορ ισµός Π εζού -0 ,4112 -0 ,3252 0 ,9667

Φ ύλο Π εζού -0 ,9718 -1 ,3553

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 0 ,4954 0,7189 2 ,7061

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος -0 ,3277

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν -1 ,0816

Π ροέλευση Π εζού 1 ,5994

Π ροορ ισµός Π εζού 1 ,0514

Κα τεύθυνση  Π εζού -1 ,3405 -0 ,9201

Φ ύλο Π εζού -0 ,5098

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 0 ,4600 0,8116 2 ,3792

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος 0 ,1473 0,1466 -0 ,2607

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν -2 ,3652

Π ροέλευση Π εζού 0 ,1694 0,2513 1 ,8368

Π ροορ ισµός Π εζού 1 ,2094

Κα τεύθυνση  Π εζού -1 ,3405 -0 ,5487

Φ ύλο Π εζού -0 ,2835

Χ ρόνος Α να µονής -0 ,1484 -0 ,1403

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 2 ,2078

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος 0 ,1243 0,1096 -0 ,3671

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν -2 ,3205

Π ροέλευση Π εζού 0 ,1542 0,2401 2 ,0775

Π ροορ ισµός Π εζού 1 ,3007

Κα τεύθυνση  Π εζού -1,979 -1 ,1587

Φ ύλο Π εζού -1 ,1508

Χ ρόνος Α να µονής -0 ,1592 -0 ,1548

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 1 ,6209

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος 0 ,2140 0,1926 -0 ,3208

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν -3 ,7938

Π ροέλευση Π εζού -0 ,4299 0,2024 2 ,8385

Π ροορ ισµός Π εζού -1 ,3081 2 ,1490

Φ ύλο Π εζού -1 ,2473

Χ ρόνος Α να µονής 0 ,1482 0,1139

Εµ π λοκη µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 1 ,6870

Κυκλοφ ορια κός Φ όρτος 0 ,2148 -0 ,1229 -0 ,5096

Π αρά νοµη Στάθµευση Ο χηµ άτω ν -5 ,8145

ΣΥΝ Α ΡΤ Η ΣΗ  Χ ΡΗ ΣΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛΟ ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ ΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Ο  Τ Μ Η Μ Α 4

ΣΥΝ Α ΡΤ Η ΣΗ  Χ ΡΗ ΣΙΜ Ο Τ Η Τ ΑΣ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛΟ ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ ΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Ο  Τ Μ Η Μ Α 5  

ΣΥΝ Α ΡΤ Η ΣΗ  Χ ΡΗ ΣΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛΟ ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ ΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Ο  Τ Μ Η Μ Α 6

ΑΠ Ο Τ Ε ΛΕ ΣΜ ΑΤ Α  Μ ΑΘ Η Μ ΑΤ ΙΚ Ω Ν  Π ΡΟ Τ ΥΠ Ω Ν

ΣΥΝ ΑΡ Τ Η ΣΗ  Χ Ρ Η ΣΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  ΕΠ ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Η Ν  ∆ ΙΑΒ ΑΣΗ  

ΣΥΝ Α ΡΤ Η ΣΗ  Χ ΡΗ ΣΙΜ Ο Τ Η Τ ΑΣ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛΟ ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ ΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Ο  Τ Μ Η Μ Α 2  

ΣΥΝ Α ΡΤ Η ΣΗ  Χ ΡΗ ΣΙΜ Ο Τ Η Τ ΑΣ Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛΟ ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ ΣΧ ΙΣΟ ΥΝ  ΣΤ Ο  Τ Μ Η Μ Α 3  

Μ αθηµα τικά  Π ρότυπ α Ιεραρχηµ ένο ∆ ιακρ ιτώ ν Ε π ιλογώ ν Π ολυω νυµ ικό

Έ νδειξη  Φ ω τεινού  Σ ηµ ατοδότη -0 ,9156

Π ροέλευσ η Π εζού 0

Π ροορ ισ µός Π εζού 0

Φ ύλο Π εζού 0,6190 0

Χ ρόνος Α να µονής 0 ,1904 0,1197

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα -2 ,2938 -1 ,3352 0

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος 0 ,9629 0,0885 0

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν 0

Σ τάσ η  οχηµά τω ν επ άνω  σ τη δ ιά βασ η 0 ,4953 0,5902

Π ροέλευσ η Π εζού 1,48748

Π ροορ ισ µός Π εζού -0 ,4112 -0 ,3252 0 ,9667

Φ ύλο Π εζού -0 ,9718 -1 ,3553

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 0 ,4954 0,7189 2 ,7061

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος -0 ,3277

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν -1 ,0816

Π ροέλευσ η Π εζού 1 ,5994

Π ροορ ισ µός Π εζού 1 ,0514

Κ α τεύθυνσ η  Π εζού -1 ,3405 -0 ,9201

Φ ύλο Π εζού -0 ,5098

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 0 ,4600 0,8116 2 ,3792

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος 0 ,1473 0,1466 -0 ,2607

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν -2 ,3652

Π ροέλευσ η Π εζού 0 ,1694 0,2513 1 ,8368

Π ροορ ισ µός Π εζού 1 ,2094

Κ α τεύθυνσ η  Π εζού -1 ,3405 -0 ,5487

Φ ύλο Π εζού -0 ,2835

Χ ρόνος Α να µονής -0 ,1484 -0 ,1403

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 2 ,2078

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος 0 ,1243 0,1096 -0 ,3671

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν -2 ,3205

Π ροέλευσ η Π εζού 0 ,1542 0,2401 2 ,0775

Π ροορ ισ µός Π εζού 1 ,3007

Κ α τεύθυνσ η  Π εζού -1 ,979 -1 ,1587

Φ ύλο Π εζού -1 ,1508

Χ ρόνος Α να µονής -0 ,1592 -0 ,1548

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 1 ,6209

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος 0 ,2140 0,1926 -0 ,3208

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν -3 ,7938

Π ροέλευσ η Π εζού -0 ,4299 0,2024 2 ,8385

Π ροορ ισ µός Π εζού -1 ,3081 2 ,1490

Φ ύλο Π εζού -1 ,2473

Χ ρόνος Α να µονής 0 ,1482 0,1139

Ε µ π λοκ η µ ε δ ιερχόµενα  οχήµατα 1 ,6870

Κ υκλοφ ορ ια κός Φ όρτος 0 ,2148 -0 ,1229 -0 ,5096

Π αρά νοµη Σ τάθµευσ η Ο χηµ άτω ν -5 ,8145

Σ ΥΝ Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο ΥΝ  Σ Τ Ο  Τ Μ Η Μ Α 4

Σ ΥΝ Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο ΥΝ  Σ Τ Ο  Τ Μ Η Μ Α 5  

Σ ΥΝ Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο ΥΝ  Σ Τ Ο  Τ Μ Η Μ Α 6

Α Π Ο Τ Ε Λ Ε Σ Μ Α Τ Α  Μ Α Θ Η Μ Α Τ ΙΚ Ω Ν  Π Ρ Ο Τ Υ Π Ω Ν

Σ Υ Ν Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο Γ Η  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο Υ Ν  Σ Τ Η Ν  ∆ ΙΑΒ ΑΣ Η  

Σ ΥΝ Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο ΥΝ  Σ Τ Ο  Τ Μ Η Μ Α 2  

Σ ΥΝ Α Ρ Τ Η Σ Η  Χ Ρ Η Σ ΙΜ Ο Τ Η Τ Α Σ  Γ ΙΑ  Τ Η Ν  Ε Π ΙΛ Ο ΓΗ  Ν Α  ∆ ΙΑ Σ Χ ΙΣ Ο ΥΝ  Σ Τ Ο  Τ Μ Η Μ Α 3  



� ∆ιαγράµµατα εφαρµογής µαθηµατικών προτύπων 
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� ∆ιαγράµµατα Κλάδων και του συνόλου του Ιεραρχηµένου Προτύπου 
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� Ελαστικότητες Ιεραρχηµένου Λογαριθµικού Προτύπου 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Κ λα δ ος Ε π ιλο γη Σ υνο λ ικη  Ε π ιρ ρ ο η

Ε π ιλογη  1 -0 ,0 4 4 -0 ,0 15 -0 ,0 5 8

Ε π ιλογη  1 -0 ,1 6 3 -0 ,1 02 -0 ,2 6 4

Ε π ιλογη  2 0 ,0 1 3 0 ,0 6 5 0 ,07 8

Ε π ιλογη  3 0 ,0 1 3 0 ,0 6 5 0 ,07 8

Ε π ιλογη  1 0 ,0 6 0 ,0 3 4 0 ,09 4

Ε π ιλογη  3 0 ,0 4 5 0 ,1 8 3 0 ,22 8

Ε π ιλογη  4 0 ,0 1 6 0 ,1 8 0 ,19 6

Ε π ιλογη  5 0 ,0 1 4 0 ,2 7 4 0 ,28 8

Ε π ιλογη  6 0 ,1 1 5 0 ,1 0 9 0 ,22 5

Ε π ιλογη  1 0 ,0 2 2 0 ,0 1 4 0 ,03 6

Ε π ιλογη  4 -0 ,0 0 5 -0 ,0 63 -0 ,0 6 8

Ε π ιλογη  5 -0 ,0 0 3 -0 ,0 58 -0 ,0 6 1

Ε π ιλογη  6 0 ,0 1 6 0 ,0 2 3 0 ,03 9

Ε π ιλογη  2 0 ,0 2 1 0 ,0 6 0 ,08 1

Ε π ιλογη  2 -0 ,0 2 7 -0 ,1 18 -0 ,1 4 5

Ε π ιλογη  2 -0 ,0 3 6 -0 ,1 19 -0 ,1 5 5

Ε π ιλογη  6 -0 ,2 -0 ,2 57 -0 ,4 5 7

Ε π ιλογη  3 -0 ,0 8 9 -0 ,3 58 -0 ,4 4 7

Ε π ιλογη  4 -0 ,0 3 7 -0 ,3 68 -0 ,4 0 5

Ε π ιλογη  5 -0 ,0 2 5 -0 ,5 02 -0 ,5 2 7

Ε π ιλογη  4 0 ,0 0 5 0 ,0 5 8 0 ,06 2

Ε π ιλογη  5 0 ,0 0 3 0 ,0 5 0 ,05 3

Ε π ιλογη  6 -0 ,0 7 4 -0 ,0 36 -0 ,1 1

Κ Α Τ Ε Υ Θ Υ Ν Σ Η  Π Ε Ζ Ο Υ

Π Ρ Ο Ε Λ Ε Υ Σ Η  Π Ε Ζ Ο Υ

Ε Ν ∆ Ε ΙΞ Η  Φ Ω Τ Ε ΙΝ Ο Υ  Σ Η Μ Α Τ Ο ∆ Ο Τ Η

Ε Μ Π Λ Ο Κ Η  Π Ε Ζ Ω Ν  Μ Ε  ∆ ΙΕ Ρ Χ Ω Μ Ε Ν Η  Κ Υ Κ Λ Ο Φ Ο Ρ ΙΑ

Κ Υ Κ Λ Ο Φ Ο Ρ ΙΑ Κ Ο Σ  Φ Ο Ρ Τ Ο Σ

Χ Ρ Ο Ν Ο Σ  Α Ν Α Μ Ο Ν Η Σ

Κ Α Τ Α Λ Η Ψ Η  ∆ ΙΑ Β Α Σ Η Σ  Α Π Ό  Ο Χ Η Μ Α Τ Α

Φ Υ Λ Ο  Π Ε Ζ Ο Υ

Π Ρ Ο Ο Ρ ΙΣ Μ Ο Σ  Π Ε Ζ Ο Υ

Κλαδος Επιλογη Συνολικη Επιρροη

Επιλογη 1 -0,266 -0,09 -0,355

Επιλογη 1 -0,989 -0,619 -1,607

Επιλογη 2 0,079 0,393 0,472

Επιλογη 3 0,078 0,398 0,476

Επιλογη 1 0,362 0,209 0,571

Επιλογη 3 0,273 1,113 1,385

Επιλογη 4 0,097 1,095 1,192

Επιλογη 5 0,086 1,664 1,751

Επιλογη 6 0,700 0,665 1,365

Επιλογη 1 0,134 0,083 0,217

Επιλογη 4 -0,028 -0,385 -0,413

Επιλογη 5 -0,016 -0,353 -0,369

Επιλογη 6 0,098 0,139 0,237

Επιλογη 2 0,129 0,365 0,494

Επιλογη 2 -0,167 -0,715 -0,882

Επιλογη 2 -0,22 -0,722 -0,942

Επιλογη 6 -1,218 -1,562 -2,78

Επιλογη 3 -0,543 -2,175 -2,718

Επιλογη 4 -0,222 -2,238 -2,46

Επιλογη 5 -0,154 -3,051 -3,205

Επιλογη 4 0,028 0,35 0,378

Επιλογη 5 0,016 0,304 0,320

Επιλογη 6 -0,452 -0,217 -0,669

ΕΝ∆ΕΙΞΗ ΦΩΤΕΙΝΟΥ ΣΗΜ ΑΤΟ ∆ΟΤΗ

ΕΜ ΠΛΟΚΗ ΠΕΖΩΝ Μ Ε ∆ΙΕΡΧΩΜ ΕΝΗ ΚΥΚΛΟΦΟΡΙΑ

ΚΥΚΛΟΦ ΟΡΙΑΚΟΣ ΦΟ ΡΤΟΣ

ΧΡΟΝΟΣ ΑΝΑΜ ΟΝΗΣ

ΠΡΟΕΛΕΥΣΗ ΠΕΖΟΥ

ΚΑΤΑΛΗΨ Η ∆ΙΑΒΑΣΗΣ ΑΠΌ ΟΧΗΜ ΑΤΑ

ΦΥΛΟ ΠΕΖΟ Υ

ΠΡΟΟΡΙΣΜ ΟΣ ΠΕΖΟΥ

ΚΑΤΕΥΘΥΝΣΗ ΠΕΖΟΥ



8. ΣΥΓΚΡΙΣΗ ΜΑΘΗΜΑΤΙΚΩΝ ΠΡΟΤΥΠΩΝ 

 
� Θεωρητικά το καταλληλότερο πρότυπο για την συγκεκριµένη περίπτωση είναι το 

Ιεραρχηµένο Λογαριθµικό Πρότυπο  
 

- Παρέχει τη δυνατότητα οµαδοποίησης των επιλογών µε κοινές µη παρατηρούµενες 

επιρροές  
 

- Λαµβάνονται υπόψη τα µειωµένα σύνολα επιλογών του κάθε πεζού  

 

� Με βάση τα αποτελέσµατα των προτύπων και πάλι το καταλληλότερο πρότυπο 

κρίνεται το Ιεραρχηµένο Πρότυπο 

 
- Τα αποτελέσµατα συµφωνούν µε τα στοιχεία της Βάσης ∆εδοµένων σε αντίθεση µε 

ορισµένα αποτελέσµατα των υπολοίπων προτύπων 

 

- Παρουσιάζει τις υψηλότερες τιµές των στατιστικών δεικτών (R2,x2) για τον έλεγχο του 

συνόλου του προτύπου 

 

 

 
 



9.ΣΥΜΠΕΡΑΣΜΑΤΑ 

 
Α) Σχετικά µε τη συµπεριφορά των πεζών 

 

Β) Σχετικά µε την καταλληλότητα των προτύπων 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



10.ΠΡΟΤΑΣΕΙΣ 

 
Α) Σχετικά µε την οδική ασφάλεια των πεζών 

 

Β) Για περαιτέρω έρευνα 

 


